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Q IMPOSTAZIONI PRINCIPALI

MEP

IMPOSTAZIONI FOTOCAMERA

MESSA A FUOCO

ESPOSIZIONE

FREQUENZA FOTOGRAMMI

FLASH

Memoria SD esterna

- 10003 MB disponibili su 25610 MB

Livello batteria

(Ep 95%

GPS: 423584300 - 71.0597700: Boston )

Data e ora: 2016-3-14  15:08:22

TEMPO DI ACQUISIZIONE RIMASTO 00:59:18

Aggiornamento frequenza dei sensori:

ACCELEROMETRO 200 Hz
GIROSCOPIO 200 Hz
CAMPO MAGNETICO 50 Hz

iOr @9 “4 B 95% 10 16:06

g TRASFERIMENTO DATI

FILE /MEP-TRACES/  selectall °

Mon Mar 14 15:07:41 GMT+01:00 2016

Posizione GPS: non definita  Tempo di acquisizione:0h0m 48 s

19 immagini 23 MB
Mon Mar 14 08:17:42 GMT+01:00 2016
Posizione GPS: Como  Tempo di acquisizione:0h0m42 s

13 immagini 29 MB

Mon Mar 14 08:22:57 GMT+01:00 2016

I_:l Posizione GPS; Lacquisizione:
17 immagini
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MEP Act

2 WORKSHOP

MEPACT

E’ un progetto per creare un sistema in grado
di trovare SOLUZIONI per le BARRIERE
ARCHITETTONICHE FISSE evidenziate nelle
strade di Milano tramite I'applicazione MEP.
(Map for Easy Path _ http://mep5x1000.wix.com/mepapp)

Il sistema e basato sulla sponsorizzazione dei
lavori di modifica in cambio _d/ visibilita online,
ma anche offfine.

2
WORKSHORP:

5 MAGGIO 2016
dalle 15.30 alle 17.30

presso

POLITECNICO DI MILANO - DEIB

(Dipartimento di Elettronica, Informazione e Bioingegneria)

in VIA PONZIO 34/5

Brainstorming in gruppi per discutere della
fattibilita di alcune soluzioni proposte.




| Team

DESIGN - -
Raffaella Mangiarotti (Ric.) | :
Secil Ugur Yavuz (Collab.)

Valentina Bolis (Studentessa)

Mirko Reguzzoni (Ric.)
Ludovico G.A. Biagi (Prof. Ass.)
Marco Negretti (PhD)

Maria Grazia Visconti (Assegn.)
Florin Catalin Grec (Assegn.)

U. Marazzi, R. Porta (Studenti)

Sara Comai (Prof. Ass.)
Matteo Matteucci (Prof. Ass.)
Fabio Salice (Prof. Ass.)
Alessandro Campi (Ric.)

Davide Antonio Cucci (Assegn.)
Gianluca Bardaro (Assegn.)
Emanuele De Bernardi (Assegn.)

Atousa Mozafarian (Studentessa)
Berke Kagcan Toptas (Studente)
Ava Vali (Studentessa)

Ana-Maria Salai (Studentessa)
Nezhdana Bobrova (Studentessa)
Andrea Peccini (Studente)

ENTI --i Comodalbasso, Comune di Cernobbio, Crais/SO.LA.RE., Ledha/UILDM,

Lions, Fond. Carlo Don Gnocchi, Mapability, AUS Niguarda



Le lezioni di MEP

O

MEPAPP

Forte attenzione
e sensibilita per

la tematica

Voglia di

partecipazione a

tutti i livelli

O

MEPTRACES

Interessanti
problematiche di

ricerca aperte
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