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Risultati attesi e Risultati raggiunti

Risultati attesi Risultati raggiunti
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v Sviluppare sistema simulazione

v Implementare algoritmi dedicati
v Sensibilizzare autorita competenti
v Sensibilizzare stakeholders

X Reperire ulteriori finanziamenti




Team di lavoro, beneficiari di progetto e stakeholders coinvolti
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Lezione appresa in termini di ricerca per il sociale

 Possibilita di coniugare ricerca “pura” e finalita sociali
« Coinvolgimento stakeholders cruciale gia in fase preliminare
« Proporzionalita tra rilevanza dei progetti e difficolta

d'implementazione



Follow up e scenari futuri

Attivita di R&D in collaborazione con ESA

Studio di “Space Shepherd 2.0" con Guardia Costiera
« Tecnologia mini-satelliti

e Stazioni di terra distribuite

Supporto a bandi H2020 (es. SEC-BES-19)

Lancio di eventuale progetto pilota



